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MZ = SyStémes formation initiale

formation continue

Automatiques mobiles

Py o - Modéles avancés pour I'analyse et la
B Présentation commande

- Localisation, cartographie, planification 3ECTS

- Fusion multicapteurs 3ECTS

Lieu d'enseignement principal : Université d'Evry-Val- - Perception étendue des systémes autonomes 3 ECTS
d'Essonne - Fault Tolerant and Secure Control Systems 3ECTS
;:eur:\tlselllance distribuée et systemes multi- 3ECTS

Consulter la page du Master 2 sur le site de I'Université - Al for computer vision 3ECTS
Paris-Saclay - Systémes mobiles connectés 3 ECTS
- Vision non conventionnelle 3ECTS

- Choix 5

1 option(s) au choix parmi 13

[l 0
- organlsatlon - Observation, capteurs virtuels 3ECTS

- Commande non linéaire 3ECTS

- Commande référencée capteurs 3ECTS

A : - Intégration des systémes de commande 3ECTS

ContrOIe deS connalssances - Modeles avancés pour l'analyse et la 3ECTS
commande

Télécharger le réglement des études et charte des - Localisation, cartographie, planification 3ECTS

examens - Fusion multicapteurs 3ECTS

- Perception étendue des systémes autonomes 3 ECTS
- Fault Tolerant and Secure Control Systems 3ECTS

Program me - Surveillance distribuée et systéemes multi- 3ECTS
agents
- Al for computer vision 3ECTS
- Systemes mobiles connectés 3ECTS
Semestre 3 - Vision non conventionnelle 3ECTS
- Modélisation des systemes mobiles 3ECTS
Bloc S3 - Choix 1
- Choix 4 . . )
1 option(s) au choix parmi 13
1 option(s) au choix parmi 13 - Observation, capteurs virtuels 3ECTS
- Observation, capteurs virtuels 3ECTS - Commande non linéaire 3ECTS
- Commande non linéaire 3ECTS - Commande référencée capteurs 3ECTS
- Commande référencée capteurs 3ECTS - Intégration des systemes de commande 3ECTS
- Intégration des systémes de commande 3ECTS - Modéles avanceés pour 'analyse et la 3ECTS
- Modéles avancés pour l'analyse et la commande _ o
commande 3ECTS - Localisation, cartographie, planification 3ECTS
- Localisation, cartographie, planification 3ECTS - Fusion multicapteurs . 3ECTS
- Fusion multicapteurs 3ECTS - Perception étendue des systemes autonomes 3 ECTS
- Perception étendue des systémes autonomes 3 ECTS - Fault Tolerant and Secure Control Systems 3 ECTS
- Fault Tolerant and Secure Control Systems 3 ECTS - Surveillance distribuée et systemes multi- 3ECTS
- Surveillance distribuée et systémes multi- agents o
agents 3ECTS - Al for computer vision 3ECTS
- Al for computer vision 3 ECTS - Systémes mobiles connectés 3 ECTS
- Systémes mobiles connectés 3ECTS - Vision non conventionnelle 3ECTS
- Vision non conventionnelle 3ECTS - Management de projets 1ECTS
- Anglais 2 ECTS - Choix 3
- Vision des systemes mobiles 3ECTS ) . .
- Choix 2 1 option(s) au choix parmi 13
- Observation, capteurs virtuels 3ECTS
1 option(s) au choix parmi 13 - Commande non linéaire 3ECTS
- Observation, capteurs virtuels 3ECTS - Commande réferencée capteurs 3ECTS
- Commande non linéaire 3ECTS - Intégration des systémes de commande 3ECTS
- Commande référencée capteurs 3ECTS - Modéles avancés pour 'analyse et la 3ECTS
- Intégration des systémes de commande 3ECTS commande _ o
- Localisation, cartographie, planification 3ECTS
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https://www.facebook.com/UnivEvry
https://twitter.com/UnivEvry
https://www.linkedin.com/school/univevry/
https://www.instagram.com/univevry/
https://www.youtube.com/channel/UC50--js8AU52m4w89OBSn7w

- Fusion multicapteurs 3ECTS
- Perception étendue des systemes autonomes 3 ECTS
- Fault Tolerant and Secure Control Systems 3ECTS
- Surveillance distribuée et systemes multi-

3 ECTS
agents
- Al for computer vision 3ECTS
- Systéemes mobiles connectés 3ECTS
- Vision non conventionnelle 3ECTS
- Machine learning 3ECTS
- Control and applied optimization 3ECTS
Semestre 4
Bloc S4
- Projet recherche ou industriel 3ECTS
- Séminaires recherche ou industriel 3ECTS
- Stage 24 ECTS
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